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FARO FOR PROPELLER DESIGN
การใช้เคร่ืองเลเซอร์สแกนเนอร์สําหรับงานการออกแบบเรือ 

Faro 3D Laser Scanner ได้ถกูเลือกใช้มาเพ่ือเป็นเคร่ืองมือในการจดัเก็บข้อมลู เรือประมง และใบพดัเรือ เพ่ือนําข้อมลูมากทําการวิจยั 
ร่วมกบัคณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลยัศิลปากร โดยได้ทําการสแกนเรือประมงจํานวน 2 ลํา ท่ีจงัหวดัตราด และ สมทุรสาคร เพ่ือนํา
ข้อมลูท่ีได้มาทําการพฒันาออกแบบในสว่นของใบพดัเรือให้เหมาะสมกบัเร่ือ เพ่ือลดการสิน้เปลืองพลงังาน 

โดยในการปฏิบติังานดงักลา่วใช้กล้องเลเซอร์สแกนเนอร์ X330 และจํานวนบคุลากรในการปฏิบติังานจํานวน 2 ทา่น โดยท่ีจงัหวดัตราดใช้
ระยะเวลาการปฏิบติังาน 1 วนั (เน่ืองจากมีฝนตกช่วงเช้า) และท่ีจงัหวดัสมทุรสาคร ใช้ระยะเวลาในการดําเนินงานเพียง 2.5 ชัว่โมง เพ่ือทํา
การสแกนจํานวน 12 จดุตัง้กล้อง ซึง่มีความรวดเร็วเป็นอยา่งมาก โดยหลงัจากนัน้ใช้ระยะเวลาในการประมวลผลประมาณ 1-3 วนัทําการ
เทา่นัน้เพ่ือให้ได้ข้อมลูในสว่นท่ีต้องการ  

สถานท่ี : ทา่เทียบเรือ จงัหวดัสมทุรสงคราม และ ตรัง 

 ทําการสแกน เรือประมงจํานวน 2 ลํา

 ใช้บคุลากรในงานสแกนจํานวน  2 ทา่น

 ระยะเวลาการปฏิบติังาน 2.5 ชม

 จํานวน 12 setup (จดุตัง้กล้อง)
 จํานวนคา่ความละเอียดในการสแกน 250 ล้านจดุ


